
機体×1　飛行用 LiPo バッテリー×1　USB 充電器×1
予備プロペラ×１セット　収納ポーチ×1　取扱説明書×1

操作可能範囲：
約 50ｍ
（ご使用の環境により異なります）

バッテリー：
　　　Li-Po3.7V 600mAh

機体寸法：
200×200×27ｍｍ（フライト時）
135×65×27ｍｍ（収納時）
重量：85ｇ（バッテリー含む）　バッテリー充電時間：約６０分







iOS Android

下にある画像を参考に収納状態からアーム（プロペラ）を展開させます。

両サイドのカバーを
スライドさせます。

スライド後は上部に
はねあげます。

収納されているアームを展開させます。
アーム展開後はサイドカバーを戻します。
収納時はカメラ側のアームから収納します。

機体のコントロール及び画像・映像撮影のために、
最初に右のQRコードをスキャンしていただき
専用アプリ［FY-quadcopter］をダウンロードを
行いインストールしてください。

検索キーワード：
［FY-quadcopter］

機体裏中央のバッテリーカバーを矢印方向にスライドさせて上方向へ開きバッテリーを取り出します。
取り出したバッテリーを専用充電器に接続し PCやスマートフォンなどのUSB 出力機器へセットします。

APP の動作につきましては、ご使用のデバイスの
仕様やOSなどの影響により正常に動作できない
場合がございます。あらかじめご了承ください。



中央のカバーをスライドさせて
バッテリーのコネクターを
差し込み口形状に合わせてセットします。

機体を水平なところへ設置します。
機体上部中央の電源スイッチを
歩く押します。
機体前後の緑・赤の LEDが点滅します。

お好みに合わせて
カメラの角度を調整します。
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機体の操作方向はカメラ搭載側が前になります。

プロペラ取り付け位置と回転方向

プロペラの交換が必要な場合は
別売品のプロペラレンチなどを使用して
てこの原理を利用して取り外します。

取り付け時はプロペラの種類 A/B と取り付け位置に
注意して取り付けます。

スロットル　（機体の上昇・下降） エレベーター　（前進・後進）

ラダー　（左右　旋回） エルロン　（左右移動）



スマートフォンの設定でWi-Fi を ONにします。
FY_〇〇〇のアクセスポイントに接続します。
接続後に APP を起動します。
画面の右下のGOアイコンをタップすると
画面が切り替わり接続となります。
接続後は機体カメラからの映像が
スマートフォンで確認できます。 次画面へヘルプ画面へ

前画面に
戻る

静止画撮影 動画撮影

右スティック左スティック
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その他の設定

コントロール画面
表示ON/OFF

※スティック操作はMODE2 になります。
上 /下　スロットル
左 /右　ラダー

上 /下　エレベーター
左 /右　エルロン



※フライト開始前に左バーチャルコントローラーの
反応具合を確認します。スピード切替で反応速度が変化します。
（場合によってはスマートフォンの水平キャリブレーションや
機体のジャイロキャリブレーション・トリム調整などを
行う必要があります）

※電源投入時の操縦者の向きと機体の向きが基準となります。

フライト手順（グラビティモード使用時）
機体の電源をONします。スマートフォンのWiFi を ONにします。
FY_●●●●のアクセスポイントに接続後 APP を起動します。
※接続時はフライトする方向と接続準備の方向を同一にしてください。
操作画面でグラビティモード・自動離着陸のアイコンをタップします。
離陸ボタンでフライトを開始しスマートフォンの傾きで機体を操作します。
フライト中に着陸ボタンを押すと機体が着陸態勢に入り着陸します。
プロペラが障害物に接触しプロペラの回転を止めたい場合は緊急停止ボタンを押すことで停止します。




